КОРОТКО О ГЛАВНОМ

*Начало Vн всегда остается в одной точке
* Vо = из конца Vн в конец Vц  - он показывает ЛОД
* Вектор наш и вектор цели – на одном конце засели.
1. Втыкаем Vн в т.(1) целей.
2. Начало Vн соединяем с т.(2). – это будет Vц 

3. Определяем опасную цель для расхождения.

4. На ЛОДе опасной цели – ставим точку упреждения (У), из которой проводим ОЛОД - касательную к заданной дистанции расхождения (к кругу). (Это будет точка возврата) Затем откладываем прежний курс (возврат)
5. Наносим точки упреждения на всех ЛОДах целей

6. Переносим его параллельно в т.(2) прокладывая в противоположную сторону.
7. От начала Vн  откладываем Vн’  касательно к проведенной прямой
8. Наносим наш новый вектор (Vн’), который переносим в начало Vни Vц целей
9. ОЛОД (Vo) – линия от конца Vн’к к концу Vц’
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Halue cygHo cniegyet 3agaHHbIM Kypcom 1 ckopocTbio (V). Hepes npomexyTok
BpeMeHu AT eMmy HeoBxoauMo fiedb Ha HoBbI kypc (V'W), a Ha akpaHe PJIC
BbICBEYMBAETCA CUTyauusl, T.e., caTennuT cregyet nosagu Tpaeepsa.
CyposoauTento Heobxogumo 3abnaroBpeMeHHO NPOBEPUTL BO3MOXHOCTL Nevb
Ha HOBbI Kypc 1 OyAeT Nu CyOHO-CaTTENMUT ONacHO.

PaccmoTpum fBa BapuaHTa:
Cumyayusi 1. Tpourpas MaHeBp NOBOPOTA HA HOBbIA Kypc, yoeannncs, 4To
noBepHyTb MoxHO, OJTO[] npoxoanT B AncTaHumnm Oxp>Lkp.san.

Cumyayusi 2. O4eBUAHO, YTO €CNU NieYb Ha HOBbIA Kypc, CyfHO-caTTenur
cTaHeT onacHbiM, T.e., ONTO[ npoxoauT B Oxp<[kp.sas. B aTOM
crnyyae, cormacHo TpeGosaHuit MIMCC-72 (Mpasuno19d(ii),
noBopayvBaTh B CTOPOHY CyAdHa, HaxoOslerocs Ha Tpasepse
WM nosagu TpaBepsa He pekomeHayeTcs. OnTumarnbHbii
MaHEBP — YMEHbLUWTb CKOPOCTb, MPOMYCTUTb CYAHO-CATENIMT
BNEP&A W B HYXHbI MOMEHT Jledb Ha HyXHbIi KypcC, yBENN4MB
CKOPOCTb A0 NepBoHa4anbHoN.



Переносим эти ОЛОДы – в точки упреждения и откладываем отн. t на новом курсе
